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【摘  要】基于对“一种自动化运输装置”的深入研究，研制出了“一种机械自动化货物运输装置”模型。此款装置能够可

以进一步方便货物进行运输，货物在传送带上进行输送时，通过拨正机构可以使货物都沿着一个方向进行摆放，

可以方便挑选人员对货物进行挑选。 
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【Abstract】Based on the in-depth study of "One Kind of automatic transportation device"，the model of "One kind of mechanical 

automatic cargo transportation device" is developed. This device can further facilitate the transportation of goods. When 

the goods are transported on the conveyor belt，the goods can be placed along one direction through the straightening 

mechanism，which can facilitate the selection of the goods. 
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随着我国科技的不断发展，自动化设备也越来越高精

度、高 灵敏度。自动化控制设备从专业角度上来讲，主要

指用于对电路 进行接通、分断，对电路参数进行变换，以

实现对电路或用电设 备的控制、调节、切换、检测和保护

等作用的电工装置、设备 [1] 

在现代物流运输业中，需要将产品运输到全国各个地方

进行销售，这就需要进行装车和卸车，对于运载货物较多的

车辆进行运输时，一般会采取可移动式运输带对货车上 的

货物进行运输，增加运输的工作效率。但是，现有的自动化

运输装置一般具有不便移动和运输带，无法根据需求倾斜角 

度，特别是对于侧向倾斜的功能较少，而底端带有可移动滚

轮的运输带一般采用滚轮支撑，滚轮在长时间承重后也会对

自身的寿命产生影响，因此实用性不强。张杨[2]等人申请提

供了一种自动化运输装置。该装置结构简单，且使用便捷，

能够有效地  提高其滚轮的使用寿。 

然而，该装置存在以下缺陷：在货物进行运输时，有时

候需要对货物进行挑选，如果货物不能在传送带上有规则的

进行传送，会对挑选人员造成影响。 

综上所述，亟需一种提供一种机械自动化货物运输装

置，可以对在传送带表面上的货物进行拨正，使货物在传送

带上可以沿着同一方向进行摆放，可以起到方便挑选人员对

货物进行挑选的作用。 

1.“一种机械自动化货物运输装置”的主要结构 

该机械自动化货物运输装置的主要结构，包括传送带和

设置于传送带两端的转动杆，所述传送带的内部设置有支撑

台，传送带的表面上设置有拨正机构，支撑台与转动杆之间

设置有松紧机构，转动杆的一端设置有动力机构[3]，通过设

置传送带、转动杆、支撑台、拨正机构、松紧机构和动力机

构。 

 

图 1  本装置整体结构示意图 

1、传送带；2、转动杆；3、支撑台；4、拨正机构；5、

松紧机构；6、动力机构；7、下料槽；8、挡板；9、凸起；
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10、支撑杆；11、接地板；12、倾斜部； 

在使用时，首先通过动力机构为转动杆输送动力，使传

送带进行传送，进而可以将传送带表面上的货物进行运输，

然后松紧机构可以调节传送带的长度，使不同的传送带都能

被绷紧[4]，可以进一步方便货物进行运输，货物在传送带上

进行输送时，通过拨正机构可以使货物都沿着一个方向进行

摆放。 

 

图 2  装置立体剖面图 

1、传送带；3、支撑台；10、支撑杆；11、接地板；12、

倾斜部；401、固定块；406、分隔条；601、电机；602、保

护箱 

松紧机构包括第一连接板、第二连接板、调节螺栓、移

动槽和固定杆，第一连接板螺栓连接于支撑台的两侧[5]，第

二连接板转动连接于转动杆的两端，调节螺母转动连接于第

一连接板和第二连接板之间，移动槽开设于第二连接板的表

面，固定杆焊接于支撑台的两侧。松紧机构如图 3 所示。 

 

图 3  松紧机构的结构示意图 

1、传送带；7、下料槽；8、挡板；12、倾斜部；406、

分隔条；501、第一连接板；502、第二连接板；503、调节

螺栓；504、移动槽；505、固定杆。 

2.“机械自动化货物运输装置”的功能简介 

本装置包括传送带和设置于传送带两端的转动杆，传送

带的内部设置有支撑台，传送带的表面上设置有拨正机构，

支撑台与转动杆之间设置有松紧机构，转动杆的一端设置有

动力机构，通过设置传送带、转动杆、支撑台、拨正机构、

松紧机构和动力机构，在使用时，首先通过动力机构为转动

杆输送动力，使传送带进行传送，进而可以将传送带表面上

的货物进行运输，然后松紧机构可以调节传送带的长度，使

不同的传送带都能被绷紧，可以进一步方便货物进行运输，

货物在传送带上进行输送时，通过拨正机构可以使货物都沿

着一个方向进行摆放，可以方便挑选人员对货物进行挑选。 

3.“机械自动化货物运输装置”的工作原理 

3.1 便于货物挑拣 

本装置，通过设置传送带、转动杆、支撑台、拨正机构、

松紧机构和动力机构，在使用时，首先通过动力机构为转动

杆输送动力，使传送带进行传送，进而可以将传送带表面上

的货物进行运输，然后松紧机构可以调节传送带的长度，使

不同的传送带都能被绷紧，可以进一步方便货物进行运输，

货物在传送带上进行输送时，通过拨正机构可以使货物都沿

着一个方向进行摆放，可以方便挑选人员对货物进行挑选， 

3.2 挑拣过程可控 

其中拨正机构包括固定块、转动腔、滚珠、转动座、连

接杆和分隔条，在使用时，固定块可以对转动座进行安装，

进而对连接杆进行固定，当货物接触带传送带上时，由于分

隔条的原因，会使货物位于分隔条之间或者横放于分隔条

上，当货物接触到连接杆上时，会使连接杆带动转动座在转

动腔中进行旋转，由于连接杆对货物起到了阻碍作用，因此

可以对货物方向进行调节，其中滚珠可以方便转动座在转动

腔中进行转动。 

4.“机械自动化货物运输装置”使用说明 

首先，固定块可以对转动座进行安装，进而对连接杆进

行固定，当货物接触带传送带时，由于分隔条的原因，会使

货物位于分隔条之间或者横放于分隔条上，当货物接触到连

接杆上时，会使连接杆带动转动座在转动腔中进行旋转，由

于连接杆对货物起到了阻碍作用，因此可以对货物方向进行

调节，其中滚珠可以方便转动座在转动腔中进行转动。 
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然后，第一连接板固定在支撑台的两侧，然后第二连接

板与转动杆连接，可以通过调节螺栓改变第一连接板与第二

连接板之间的间距，然后可以使固定杆在移动槽中进行移

动，进而改变转动杆的位置，进而可以适应不同长度的传送

带，可以使传送带呈紧绷状态，电机可以对转动杆提供动力

来源，然后保护箱可以对电机进行保护，避免电机在使用时，

振动幅度过大。 

其中，可以使货物通过下料槽离开传送带，下料槽倾斜

设置，可以方便货物离开，然后挡板可以对货物进行限位，

防止货物被传送带甩飞，在货物与连接杆表面接触时，会增

加货物与连接杆之间的摩擦力，可以方便货物被连接杆阻

挡，调整货物的方向，支撑杆可以对支撑台进行支撑，提高

支撑台的稳定性，然后接地板可以增大支撑杆与地面的接触

面积，进一步提高传送带的稳定性。 

5.结语 

本装置，可以对在传送带表面上的货物进行拨正，使货

物在传送带上可以沿着同一方向进行摆放，可以起到方便挑

选人员对货物进行挑选的作用。而且挑拣过程可控，比以往

方法更高效。 
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